DERWENT-ACC-NO: 



2001-452889 



DERWENT-WEEK : 



200339 



COPYRIGHT 2006 DERWENT INFORMATION LTD 



TITLE : 



INVENTOR : COLLET, J 



Sunshade has covered frame deployed from static mast by 
cant i levered arm sliding in bracket when moved by lever 
and power cylinder 



PATENT -ASSIGNEE: COLLET J [COLLI] 
PRIORITY-DATA: 1999FR-00044 95 (April 6, 1999) 



PATENT -FAMILY: 
PUB -NO 

FR 2792022 Al 
EP 1042973 Al 



PUB -DATE 

October 13, 2000 
October 11, 2000 



LANGUAGE 

N/A 

F 



PAGES 

000 

018 



MAIN-IPC 
E04H 015/28 
A45B 023/00 



DESIGNATED -STATES: AL AT BE CH CY DE DK ES FI FR GB GR IE IT LI LT LU LV MC MK 
NL PT RO SE SI 



APPLICATION-DATA : 
PUB -NO 

FR 2792022A1 
EP 1042973A1 



APPL-DESCRIPTOR 

N/A 

N/A 



APPL-NO 

1999FR-0004495 

2000EP-0410029 



APPL-DATE 
April 6, 1999 
April 4, 2000 



INT-CL (IPC) : A45B023/00, E04H015/28 , E04H015/48 



ABSTRACTED- PUB -NO: EP 1042973A 
BASIC -ABSTRACT: 

NOVELTY - The sunshade consists of a covered frame (35) which is opened when in 
use and deployed to one side of a static mast (2) by a cantilevered arm (3) 
which is retracted against the mast when not in use. The arm is deployed by 
sliding through a bracket (4) pivoted to the top of the mast, and is actuated 
by a lever (6) pivoted to the arm and mast, and a power cylinder (8), e.g. 
pneumatic or hydraulic, connected to the lever. 

USE - Sunshade on static mast retractable when not in use. 

ADVANTAGE - The sunshade is easily deployed and retracted with little effort on 
the part of the user. 

DESCRIPTION OF DRAWING (S) - The drawing shows a side view of the sunshade. 
Mast 2 

Cantilevered arm 3 
Bracket 4 
Lever 6 

Power cylinder 8 
Covered frame 35 
CHOSEN -DRAWING: Dwg.3c/9 

TITLE-TERMS: SUNSHADE COVER FRAME DEPLOY STATIC MAST CANTILEVER ARM SLIDE 
BRACKET MOVE LEVER POWER CYLINDER 

DERWENT- CLASS : P24 Q46 



SECONDARY - ACC - NO : 

Non-CPI Secondary Accession Numbers: N2001-335303 



(19) 



European Patent Office 
Office europeen dee brevets 



(12) 



(43) Date de publication: 

11.10.2000 Bulletin 2000/41 

(21) Numero de depot: 00410029.3 

(22) Date de depot: 04.04.2000 



i in im did in in nm do did nni dd on mi 

(ii) EP 1 042 973 A1 

OEMANDE DE BREVET EUROPEEN 

(51) int CI 7: A45B 23/00 



(84) Elats contractants cteslgnes: 


(72) Inventeun COLLET, Jean 


AT BE CH CY DE DK ES Fl FRGB OR IE ITU LU 


F-74410 Saint Jorioz (FR) 


MCNLPTSE 




Elats d'extension designee: 


(74) Mandataire: Gasquel, Denis 


AL LT LV UK RO 81 


CABINET QASQUET, 




Lee Pleiades, 


(30) Priorrte: 06.04.1999 FR 9904485 


Park-Nord Anneey 




74370 Metz Tessy (FR) 


(71) Demandeur. COLLET, Jean 




F-74410 Saint Jorioz (FR) 





(54) Parasol et son diepositrf d aide au deploiernent et reploiement 



(57) Parasol (1 ) du type comportarri un mat principal 
(2) et un bras radial secondare mobile en dSplacement 
par rapport au mat principal errtre une position inactive 
repl&e et une position active d§pIoyee (B), caractdrise 



en ce qu'il comprend un dispositif d'aide au dSploiement 
et/ou au reploiement (DA) destine a exercer une force 
de mani&re a entraTner en dSplacement le bras secon- 
daire vers sa position repl!6e et/ou d6ploy6e (B). 




Description 

[0001] La presents invention concerns un parasol et 
plus pr6cisement son dispositif de deploiement et de re- 
ploiement. 5 
[0002] On connalt dans Part anterieur des parasols de 
tous types, et notamment des parasols drts a mat de- 
porte tels que celui deer it dans la demande de brevet 
Irancatee n° 82 01 747. Ces parasols se present ent sous 
la forms dun mat principal sur lequel est monte un bras 10 
secondalre mobile qui porte a son extremity la toite du 
parasol ainsi que les moyens d'ouverture et de ferme- 
ture de ladite toils. Ces parasols prfesntsnt I'avantage 
de lalsser libre Pintegralite de la surface au sol situee a 
I 'aplomb de la toile ; naanmoins its prdsentent certains is 
lnconv6nlents qui dissuade nt encore quelques utilisa- 
teurs potentials. 

[0003] En effet, le deployment du parasol et le re- 
plolement de eeluhel est generalement deiicat et neces- 
6he un effort relativement important de la part de I'usa- &> 
ger. Certains parasols component des moyens d'action- 
nement destines a demultiplier I'effort, alors que 
d'autres peuvent egalement §tre motorists. Toutefois, 
ces syst&mes sont soit excess ivement complexes et 
coOteux, soit inadapt6s a Pusage realise. 25 
[0004] Ainsi, P invention a pour but de remedier aux 
inconven ients pr6cit6s a I'aide de moyens simples et fia- 
bles. Elle permet de facillter la manutention des para- 
sols du type a mat deporte en limitant I'effort a foumir 
par f usage r. 30 
[0005] Selon sa caracteristique principale, le parasol 
de Pinvention est du type comportant un mat principal 
et un bras radial secondare mobile en emplacement par 
rapport au mat principal entre une position inactive re- 
plies et une position active employee, .et est caracterise as 
en ce qu'il comprend un dispositif cfaide au deploiement 
et/ou au reploiement destine a exercer une force de ma- 
nure a entratner en emplacement le bras secondare 
vers sa position replies et/ou deployee. 
[0006] Selon une autre caracteristique du parasol de 40 
Tinvention, le bras radial est monte coulissant dans une 
chape artlcuiee en pivot ement a I'extremite du mat prin- 
cipal et est acttonne en emplacement par le plvotement 
d'un bras d'articuiation et de commands articule sur le 
mat principal a Pune de ses extremites et sur le bras 4s 
eecondaire a ('autre de ses extramitds. 
[0007] Selon une caracteristique compiementalre du 
parasol de Pinvention, le dispositif cPaide au deploiement 
et/ou au reploiement comports des moyens de ddploie- 
ment compiementaires disposes entre le mat principal so 
et le bras d'articuiation et de commands destines a sol- 
llclter en deplacement le bras de commands et le bras 
eecondaire vers leur position deployee. 
[0008] Selon une autre caracteristique du parasol, les 
moyens de deploiement compiementaires sont const!- ss 
tues par un v6rin articule sur le mat principal a I'une de 
ses extremites et articule sur le bras de commands a 
Pautre de ses extremites. 



[0009] Selon un mode de realisation du parasol de 
(•invention, le v6rin est dispose entre le mat principal et 
le bras de commands, ds maniere a etre en position de 
compression maximum torsque le parasol est en posi- 
tion replies. 

[001 0] Selon un autre mode de real isation du parasol 
de I'inventton, le verin est dispose entre le mat principal 
et is bras ds commands ds mani&re a ce qu'il ss trouvs 
en position ds compression maximum torsque le para- 
sol est dans une position intermedials situee entre la 
position repii^e et la position deployee. 
[0011] Selon une caracteristique compiementaire de 
cet autre mode ds realisation du parasol, d'un cot 6 de 
la position Intermedial re, le verin sol llcite le bras de com- 
mande et le bras secondaire vers leur position de- 
ployee, tandis que de I'autre cote de la position Interme- 
diaire, leverlnsoilicite les bras vers leur position replies. 
[0012] Selon une autre caracterlstlque de cet autre 
mode de realisation du parasol de Pinvention, sa posi- 
tion intermediate est situee au voisinage de sa position 
Inactive repliee. 

[001 3] Selon un troisidme mode ds realisation du pa- 
rasol, sur le mat principal est montee coulissante une 
chape portant un bras radial eecondaire articule tandis 
qu'un bras de commands et de liaison est articule entre 
le sommet du mat et le bras secondare pour permettre 
au brae eecondaire de passer cfuns position rsplies 
vers une position deployee. 

[0014] Selon ce mode de realisation, le dispositif 
d'alde au deploiement et/ou au reploiement est dispose 
entre le bras de commande et de liaison (15) et le bras 
eecondaire (14). 

[001 5] D'autres caracteristiques et avantages de Pin- 
vention se degageront de la description qui vasuivre en 
regard des desslns annexes qui ne sont donnes qu'a 
tit re d'exemples non limitatifs. 

[0016] Les figures 1 a 9c ill ust rent plusieurs modes 
de realisation du parasol et de son dispositif d'alde au 
deploiement et/ou reploiement. 
[0017] La figure 1 illustre en perspective un parasol a 
mat deporte en position repliee. 
[0018] La figure 2 montre, selon une vue slmllalre a 
la figure 1 , le parasol en position employee. 
[0019] Les figures 3a a 3d illustrsnt en vue laterals un 
premier mode de realisation du parasol respect ivement 
en position replies selon deux positions de passage et 
en position deployee lors de son deploiement 
[0020] Les figures 4a a 4d illustrsnt en vue laterale un 
deuxidme mode de realisation du parasol respective- 
ment en position repliee, en position intermediate, dans 
une position de passage, puis en position deployee. 
[0021] La figure 5 Illustre en perspective le v6rin et 
ses articulations. 

[0022] Les figures 6a, 6b et 6c illustrent respective- 
ment en vue laterale une premiere position voisine de 
la position intermediate, la position intermediate de 
compression du v6rin, et une deuxieme position voisine 
de la position intermediate situee ds I'autre cote. 



[0023] La figure 7 illustra en vue laterals un troisisme 
mode de realisation du parasol de P invent ion en position 
replies. 

[0024] La figure 8 il lustre selon une vue slmilaire k la 
figure 7 le parasol en position deployee. 5 
[0025] Les figures 9a & 9c illustrent dans trois posi- 
tions success Ives une variants d'execution du troislfeme 
mode de realisation du parasol 
[0026] Selon I'inventfon, le parasol, portant la reteren- 
ce generate (1 ), est du type k m§t deporte. II presents 
un bras radial secondalre (3) dispose mobile en empla- 
cement par rapport k un mat principal (2) entre une po- 
sition inactive repliee (A) et une position active deployee 
(B). Notons que ce bras secondalre pourrait etre monte 
mobile, non plus sur un mat principal, ma is de maniere 
equrvalente sur un chassis de forme quelconque fixe 
dans le sol ou susceptible d'etre ddplacd. 
[0027] Selon ('invention, le parasol (1) comprend un 
dispositif d'aide au deploiemem et/ou au reploiement 
(DA) du bras secondare (3). Ce dispositif est destine a 
aider le deplacement du bras secondalre radial (3) de 
sa position inactive (A) vers sa position active (B) ou 
inverse me nt. 

[0028] Selon le mode de realisation iliustre du parasol 
(1) de Pinvention, le d&positif d'aide au deploiement ou 
au reploiement (DA) comporte des moyens de deploie- 
ment compiemantaires et/ou des moyens de reploie- 
ment compiementaires, ce ou ces moyens etant sus- 
ceptibles cPexercer une force sur le bras radial secon- 
dalre (3) de maniere k I'entratner en deplacement pour 
I'amener vers sa position deployee (B) et/ou vers sa po- 
sition raploySe (A). 

[0029] Selon le premier mode de realisation du para- 
sol (1) de Pinvention, celui-ci se presente sous la forme 
d'un mfit principal (2) k Pextremite duquel est montee 
articulee en pivotement une chape (4) dans laquelle le 
bras secondaire (3) peut coulisser. Le bras radial secon- 
dalre porte k une de ses extr6mltes P ensemble des ba- 
leen as (35) sur lesquelles est disposes la toils (5) ainsi 
que ses moyens cfouverture et de fermeture (MOF) et 
est articuie k Pautre de ses extrSmitds sur un bras d'ar- 
ticulation de commande (6) monte pivotant sur le mat 
principal (2) autour cfun me de pivotement (7). On peut 
noter comma le montre les figures 1 et 2 que dans ce 
mode de realisation la toile (5) passe au dessus du bras 
secondaire (3) 

[0030] Ainsi, lore de son pivotement autour de son 
axe (7), le bras d'articulation et de commande (6) pous- 
se le bras radial (3) k coulisser dans la chape (4) qui 
pivote sur le mat principal (2). Ce coulissement et ce 
pivotement qui s'effectuent au niveau de la chape (4) 
permettent au bras secondaire (3) de passer de sa po- 
sition replies (A) ou il se trouve vertical vers sa position 
active deployee (B) ou il est dispose en porte^-f aux sur 
le m&t principal (2) afin de laisser entiferement I tore I'es- 
pace situe sous la toile (5). 

[0031] Selon ce premier mode de realisation, le mou- 
vement conjugue du bras d'articulation etde commands 



(6) et du bras radial secondaire (3) vers leur position 
deployee (B) est obtenu avec Taide de moyens de 66- 
ploiement compiementaires qui permettent la miss en 
oeuvre cf une force (F) destines k entratner lesdits bras 
(3, 6) en mouvement. Les moyens de deploiement com- 
piementaires sont avantageusement disposes entre le 
mat principal (2) et le bras de commande (6) de maniere 
k exercer leur force (F) sur le bras d'articulation (6) pour 
fentrainer en pivotement au moins pendant une partie 
de son emplacement entre sa position repbyee (A) st sa 
position deployee (B). 1 1 va de sol que ces moyens pour- 
raient etre disposes direct em snt sur le bras radial se- 
corxfej re sans pou r autant sort ir du champ de protection 
de Pinvention. 

[0032] Selon cs premisr mode de realisation, les 
moyens de deploiement compiementaires sont constl- 
tu6s par un v6rin (8) comma, par example, un vdrin 
pneumatique, k gaz, hydraultque ou autre monte articu- 
ie en pivotement sur le mat principal (2) k Tune de ses 
extremrtes (8a) et sur Is bras d'articulation st de com- 
mande (6) k Pautre de ses extremites (8b). 
[0033] Selon ce premier mods de realisation, le para- 
sol ne comporte que des moyens de deploiement com- 
piementaires qui sdltcitent Is bras d'articulation de sa 
position replies (A) vers sa position deployee (B) en lui 
imprlmant une force (F), et ce, pendant Pintegralite de 
son pivotement Notons que la force (F) du v6rin (8) im- 
primee au bras d'articulation (6) est fonction de la posi- 
tion du bras et diminue pendant le deplacement des 
bras (3, 6) de leur position repliee vers leur position de- 
ployee. 

[0034] Selon ce mode de realisation, le vdrin (8) est 
dispose de maniere k etre en position de compression 
maximum lorsque les bras (3, 6) sont en position replies 
(A). 

[0035] Selon une variants cf execution non illustree, Is 
parasol comports dss moyens de reploiement qui per- 
mettent la solicitation du bras d'articulation et du bras 
secondaire de leur position deployee vers leur position 
repliee. Ces moyens peuvent avantageusement etre 
construes par dss dispositifs ds rappsl elastique qui 
tendent k rappeter le bras d'articulation vers sa position 
repliee. Notons que pour ce mode de realisation, dans 
la position deployee (B), le poids situe d'un cote ds la 
chape (toile, moyens d'ouverture et bras secondaire) 
cree un coup Is qui s'oppose k la force des moyens ds 
reploiement et qui est superieur k tadite force de rappel 
pour obtsnir uns position deployee (B) stable. 
[0036] Selon un deuxieme mode de realisation, le pa- 
rasol (1) comporte des moyens d'aide au deploiement 
et des moyens d'aide au reploiement. Ces moyens pou- 
vant avantageusement etre formes par un mfime orga- 
necomme, parexemple, un verin (8) susceptible desd- 
licrter le pivotement du bras articuie (6) vers Pune ou 
Pautre de ses positions extremes en fonction de la po- 
sition dans laquelle se trouvs Is parasol (1 ). 
[0037] Selon ce deuxieme mode de realisation, le pa- 
rasol (1 ) est du type k mat deporte et presente un sys- 
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terns de bras radial secondare (3) et da bras de com- 
mando (6) simllalre a celul decrit dans le premier mode 
da realisation. 

[0038] Selon ce deuxteme mode de realisation qui 
constitue le mode de realisation prefere du dispositrf se- s 
Ion Nnventton, te verin (8) est dispose de maniere & ce 
que, lors du emplacement du bras secondaire (3) et du 
bras de commands (6), la distance (L) entre les axes 
d'articulation (8a, 8b) disposes a ses extremites passe 
par un minimum (L1) correspondant a une position in- 
Ierm6diaire (C) ou le v6rtn (8) est en position de com- 
pression maximum. 

[0039] Salon ce mode da realisation, la position inter- 
mediate (C) des bras (3, 6) et du verin (8) est une po- 
sition cfequilibre instable. Ainsi, brsque le systems bas- 
cule d'un cCte de la position intermediaire (C). le verin 
(8) constitue un moyen de depbiement compiementaire 
en sollicitant les bras (3, 6) vers leur position employee 
(A), tandis que, de I'autre c6te de la position interme- 
diaire, la v6rin (8) solicits les bras (3, 6) vers leur posi- 
tion reployee (B) et constitue de ce lalt un moyen cfafde 
au repbiement 

[0040] Selon le mode de realisation prefers du para- 
sol (1) de I'invention, la verin (8) et plus precisement ses 
articulations (8a, 8b) sont positionnses de maniere a ce 
que la position intermediaire (C) d'equilibre instable du 
dispositrf se situs au voisinage da la position inactive 
reployee. Ainsi, selon ce mode de realisation, Tangle de 
pivot em ent (□) non represents nscessaire au bras d 'ar- 
ticulation (6) pour passer de sa position reptoyee (B) 
vers sa position intermediate (C) est comprte entre 0 et 
30° et avantageusement choisi sensiblement egal a 
1 0° . 1 1 va de sol que la position Intermediaire (C) pour rait 
fitre poeitbnnee differemment par rapport aux positions 
depby6e (A) et reployee (B) et se sltuer dans une po- 
sition medians entre les deux positions extremes. 
[0041] Selon le mode da realisation prdf6r6 du para- 
sol et de son dispositrf cfakte au depbiement et/bu au 
reploiement (DA), le verin (8) est avantageusement un 
verin de type pneumatique. Toutefois, les moyens de 
dspbiement ou da reploiement pounaient §tre obtenus 
par des organ es equivalents tels que des ressorts de 
compression ou autres. 

[0042] Selon les deux premiers modes de realisation 
decrits, le transfert de poids qui s'etfectue brs du cou- 
lissement du bras secondaire (3) dans la chape (4) por- 
tee par le mat principal permet de creer un couple autour 
du point de pivotament de la chape qui permet d'sntraT- 
ner egafement les bras articules (3, 6) vers leurs posi- 
tions extremes. Ce transfert de poids ainsi que la cine- 
matique particulars des deux bras (3, 6) necessitent un 
positionnement precis du verin (8) ainsi qu'un dimen- 
sionnement de celui-ci pour permettre I'obtention des 
caracteristiques recherchees et notamment pour sou la- 
ger le couple cree par le poids de maniere k rendre le 
depbiement et le repbiement du parasol faciles k effec- 
tuer par I'utilisateur pour eviter a celui-ci de loumir des 
efforts trap importants lors de Pouverture et de la f arma- 



ture du parasol. 

[0043] Selon un troisieme mode de realisation du pa- 
rasol (1 ) da I'invention, eel ui-ci est formd par un mat prin- 
clpaJ (12) sur lequel est monies coullssante une chape 
(1 3) portant un bras radial secondaire (14) artbuie. Un 
bras de commande et de liaison (15) est art feu 16 entre 
le sommet du mat (12) et le bras secondaire (14) pour 
permettre au bras secondaire de passer cfune position 
repltee (A) illustree figure 7 ou II se trouve sensiblement 
vertical vers une position deployed (B) illustree figure 8 
dans laquelte I) se trouve en porte-a-faux a Pextremite 
du m§t principal (12). 

[0044] Selon ce mode de realisation, le mouvement 
des bras articules (14, 15) est du au emplacement en 
translation de la chape (1 3) qu i est obtenue a I'aide d'un 
systems de chatne (17) connu en soi, actbnne par 
example par une poignse (20). Selon cette variants, le 
parasol (1 ) comporte un verin (18) destine a exercer une 
force (F) direct em ent ou indirectement sur la chaTne (1 7) 
ou sur la chape (13) pour la faire coulisser de sa position 
basse (A) correspondant a la position repliee du parasol 
vers sa position haute (B) correspondant a la position 
deployee. 

[0045] Le vdrin (18) peut Stre monte entre une butee 
(19) srtuse sur la m£t principal (12) at la poignda cou- 
llssante (20) fixee a la chaTne de maniere a so I lie Iter la 
chape (13) de sa position basse (A) vers sa position 
haute (B) par I'intermediaire de la chaTne (17). Ce verin 
(1 8) constitue de ca fait les moyens de dsploismsnt 
compiementaires du parasol (1). Notons que selon ce 
mode de realisation, Touverture et la fermeture des ba- 
leines (35) portant la toils (5) est obtenue a I'aide d'un 
cable de commande (40) flx6e a un point de traction (45) 
situd sur la chaTne (17), ledit point subissant un mouve- 
ment inverse de celul de la chape coullssante (13) de 
manidre a provoquer la daplacamenl de la noix (50) des 
moyens d'ouverture et de fermeture (MOF). II va da soi 
que I'on pour rait prevoir sur ce mode de realisation des 
moyens de repbiement ou des moyens m betes permet- 
tant le reploiement ou le deploiemerrt sans pour autant 
sortirdu champ de protection de I'invention. 
[0046] Selon une varlanted'executiondece troisieme 
mode de realisation illustree figure 9a a 9c, le verin (6) 
est dispose entre le bras secondaira (14) et le bras de 
commande etde liaison (15) pour permettre la solicita- 
tion du bras secondaire vers sa position depbyse. II est 
important de noter que selon cette variants d 1 execution, 
le vdrin peut etre dispose de maniere a presenter un 
position de compression maximum correspondant a 
une position intermediate du parasol proche de la po- 
sitron raployee du bras secondaire comma dans le 
deuxieme mode de realisatbn du parasol de maniere a 
obtenir notamment una position raployee stable. 
[0047] Notons par ail leu rs que dans le troisieme mode 
de realisation et dans cette variante d'executbn, con- 
trairement au premier mode de realisation decrit, latoila 
(5) ne recouvre pas le bras secondaire (14) male est 
maintenue en dessous dudit bras par un ensemble de 
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7. Parasol (1 ) salon la revendication 5 ou 6, caracte- 
rise en ce que sa position intermediaire (C) est si- 
tuee au voisinage de sa position inactive repltee (A). 

s B. Parasol (1 ) salon la revendication 7, caracterise en 
ce que Tangle de plvotement (□) necessaire au bras 
cfarticulation (6) pour passer de sa position re- 
ptoy6e (B) vers sa position intermediate (C) est 
comprls entre 0 et 30°. 

10 

9. Parasol (1 ) selon la revendication 1 , caracterise en 
ce que sur ie mat principal (12) est montee coulis- 
sante una chape (1 3) portant un bras radial secon- 
dare (14) articule tandis qu'un bras de commands 
is et de liaison (15) est articule entre le sommet du 
mflt (12) et le bras secondaire (14) pour permettre 
au bras secondaire de passer cfune position replies 
(A) vers une position deployee (B). 



baleines (35) dispose es sous le bras secondaire. 
[0048] Bien entendu, I'inventbn n'est pas llmitee aux 
modes de realisation decrits et representee a trtre 
d'exemples, mais elle comprend aussi tous les equrva- 
lents techniques ainsi que leurs combinaisons. 



Revendications 

1 . Parasol (1 ) du type com portant un mat principal (2, 
12) et un bras radial secondaire (3, 14) mobile en 
da placement par rapport au mat principal antra une 
position hactive replies (A) et une position active 
deployee (B), caracterise en ce qu'il comprend un 
dispositil cfaide au deploiement et/ou au reploie- 
ment (DA) destine k exercer une force de manure 
k entratner en emplacement le bras secondaire (3, 
14) vers sa position repltee (A) et/ou deployee (B), 
led it disposrtif (DA) com portant des moyens cfaide 
au deploiement et/ou au repbiement complement 
taires constttues par un v6rin (8). 

2. Parasol (1 ) selon la revendication 1 , caracterise en 
ce que le bras radal (3) est monte coulissant dans 
une chape (4) articulee en pivot ement k I'extremite 
du mat principal (2) et est action ne en deplacement 
par le pivotement d'un bras d*articulation et de com- 
mande (6) articule sur le mat principal (2) k Tune de 
ses extr£mit6s et sur le bras secondaire (3) a I'autre 
de ses extremites. 

3. Parasol (1 ) selon la revendication 2, caracterise en 
ce que le verin (8) est articule sur le mat principal 
(2) k Tune de ses extremites (8a) et articule sur le 
bras de commando (6) k f autre de ses extremites 
(8b). 

4. Parasol (1 ) selon la revendication 3, caracterise en 
ce que le verin (8) est dispose entre le mat principal 
(2) et le bras de commands (6), de maniere k elre 
en position de compression maximum torsque le 
parasol (1) est en position repliee (A). 

5. Parasol (1 ) selon la revendication 3, caracterise en 
ce que le verin (8) est dispose entre le mat principal 
(2) et le bras de commands (6) de maniere k ce qu'il 
se trouve en position de compression maximum 
lorsque le parasol (1) est dans une position inter- 
mediate (C) situde entre la position replies (A) et 
la position deployee (B). 

6. Parasol (1 ) selon la revendication 5, caracterise en 
ce que cfun cdte de la position intermediate (C), le 
verin (8) solliclte le bras de commande (6) et le bras 
secondaire (3) vers teur position deployee (B), tan- 
dis que de I'autre cote de la position intermediaire 
(G)p le verin (8) solliclte les bras (3, 6) vers leur po- 
sition repliee (A). 



20 10. Parasol (1) selon la revendication 9, caracterise en 
ce que le disposrtif d'aide au deploiement et/ou au 
reploiement est dispose entre le bras de commande 
et de liaison (15) et le bras secondaire (14). 
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